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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét instalacji elektrycznych dla zadania: ,PRZEBUDOWA POMIESZCZEN KOTtOWNI W
BUDYNKU SSM ,BIESZCZADNIK”CELEM ZMIANY SPOSOBU UZYTKOWANIANA POMIESZCZENIE
MAGAZYNOWE DO CELOWOBRONNYCH ZARZADZANIA KRYZYSOWEGO”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna jako cze$s¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych, nalezy

odczytywac i rozumieé w odniesieniu do zlecenia wykonania Robét opisanych w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robat objetych Specyfikacjg Techniczng (ST).

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace
na celu wykonanie instalacji elektrycznych dla projektu ”,PRZEBUDOWA POMIESZCZEN KOTtOWNI
W BUDYNKU SSM ,,BIESZCZADNIK”CELEM ZMIANY SPOSOBU UZYTKOWANIANA POMIESZCZENIE
MAGAZYNOWE DO CELOWOBRONNYCH ZARZADZANIA KRYZYSOWEGO”.

W szczegolnosci zakres robot obejmuje:

— wykonanie WLZ i zintegrowanie z istniejgcym  wytacznikiem PWP.Szafka SP wg oddzielnego
postepowania i opracowania

— montaz tablic rozdzielczych budynku TR1,TB

— wykonanie tras kablowych zasilajgcych urzadzenia elektryczne,

— wykonania instalacji oswietlenia wewnetrznego,

— wykonania instalacji zasilania urzgdzen sitowych oraz gniazd wtyczkowych,

— wykonanie instalacji uziemienia, potagczen wyréwnawczych

— wykonanie instalacji SSP,

— wykonanie instalacji monitoringu,

— Instalacja kontrola dostepu,

— Instalacja system detekcji zalania

1.4. Ogdélne wymagania dotyczgce robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora nadzoru. Instalacje elektryczne w budynkach
powinny by¢ wykonane tak, aby zapewniaty ciggta dostawe energii elektrycznej o odpowiednich parametrach
technicznych, stosownie do potrzeb uzytkownikéw.

Wszystkie prace nalezy wykonywac zgodnie z obowigzujgcymi normami a ich prowadzenie musi

bezwzglednie odpowiadaé wtasciwym dla nich przepisom BHP.

1.4.1 Przekazanie terenu (placu) budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie, przekaze Kierownikowi Budowy plac budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, oraz posiadang dokumentacje
techniczng zgodnie z zapisami umowy. Wykonaweca jest zobowigzany do przestrzegania warunkéw wydanych

przez jednostki uzgadniajgce, opiniujgce oraz wtascicieli terendéw, na ktérych prowadzone bedg prace.




1.4.2 Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja Projektowa — projekt wykonawczy bedacy w posiadaniu Zamawiajgcego wykonany
zostat przez:

a) LuxTim Projekt Wetlina 99, 38-608 Wetlina.

1.4.3 Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa, specyfikacje techniczne i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru stanowig cze$s¢ Umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich
sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczerh w Dokumentacji Umowne;j i Projektowe;j,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajgcego i Inspektora Nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian, poprawek lub interpretacji tych dokumentéw. Dane okreslone w Dokumentacji
Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywa¢é
bliskg zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczaé dopuszczalnego
przedziatu tolerancji. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialty beda zgodne z Dokumentacjg
Projektowg i ST. W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowg
lub ST, i wptynie to na niezadowalajgcy jakos¢ elementu budowli, zostang niezwtocznie zastgpione innymi,

a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.4.4 Zabezpieczenie terenu (placu) budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa na Terenie Robot
w okresie trwania realizacji Umowy az do zakoniczenia i odbioru korncowego Robdt, a w szczegdlnosci utrzyma
warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujgcych czynnosci zwigzane z budowa i nienaruszalnos¢ ich

mienia stuzgcego do pracy, a takze zabezpieczy Teren Budowy przed dostepem oséb nieupowaznionych.

1.4.5 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczgcych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

W szczegdlnosci Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepisow BHP wynikajgcych z:
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy

podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)

1.4.6 Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdow ochrony przeciwpozarowej. Materiaty fatwopalne beda
sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat

realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.




1.4.7 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczgce
ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykonczania robdt Wykonawca bedzie:

— stosowac sie do Ustawy z 27.04.2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628, z pdzn. zm.),

— podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
a) lokalizacje magazyndw i sktadowisk,
b) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
— zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
—  zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
— mozliwoscig powstania pozaru.
Wykonawca, ktory jest wytwoércg odpaddw zgodnie z ustawag o odpadach winien uzyskaé¢ stosowne
zezwolenia przed rozpoczeciem robot. Wszelkie materiaty nie nadajace sie do powtdrnego wykorzystania lub
okreslone w Specyfikacjach Technicznych zostang wywiezione na sktadowisko Wykonawcy lub w miejsce

wskazane przez Zamawiajgcego.

1.4.8 Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robét od daty rozpoczecia do daty potwierdzenia zakoniczenia przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca bedzie
utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymywanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob,

aby zapewni¢ zadowalajgcy stan wykonanych robét przez caty czas, do momentu odbioru koricowego.

1.4.9 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzgdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe

oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien, podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzegaé¢ prac patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie

wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu

do sprzetu, materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét.

1.4.10 Réwnowaznos¢ norm i przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktdére spetniaé
majg materiaty i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywa¢ postanowienia najnowszego

wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow.

1.5. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi polskimi normami i przepisami oraz

0goblng specyfikacjg techniczna.




2. MATERIALY | URZADZENIA.

2.1. Wymagania ogdlne.

Wszystkie materiaty, ktérych Wykonawca uzyje do wbudowania muszg odpowiada¢ warunkom
okreslonym w art. 10 Ustawy ,,Prawo Budowlane” z dnia 7 lipca 1994 r. (tj. z 2003 r. Dz. U. Nr 207, poz. 2016, z
pozn. zm.) i Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881). Wykonawca
dla potwierdzenia jakosci uzytych materiatéw dostarczy Swiadectwa potwierdzajgce odpowiednig jakosc

materiatow.

2.2. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom.

Materiaty nie posiadajgce swiadectw potwierdzajgcych ich jakos¢ zostang przez Wykonawce wywiezione
z Terenu Budowy na jego koszt. Kazdy rodzaj Robét, w ktdrym zostang zastosowane materiaty nie posiadajgce
Swiadectw potwierdzajgcych ich odpowiednig jakos¢, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z ich

nie przyjeciem i nie zaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do Robdét,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwosci do Robot i byty dostepne
do kontroli przez Inspektora. Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez

Wykonawce.

2.4. Materiaty i urzadzenia wykorzystywane do instalacji.

Materiaty do wykonania robét elektrycznych nalezy stosowac zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,
opisem technicznym i rysunkami. Materiatami sa:
a) trasy kablowe:
Przewody stosowane wewngtrz muszg by¢ bezhalogenowe.
- przewody LgY 4x1x35mm2,
— przewody B2ca 3x1,5mm2
—  przewody B2ca2x1,5mm’
— przewody B2ca 3x2,5mm2,
— przewody B2ca 5x2,5mm2,
—  przewdd UTP 4x2x0,5 kat. 6,5e
—  przewdd YnTKSYekw 1x2x1
—  przewdd NHXH3x2,5 E90
—  kabel wlz YAKY 4x35mm?2
— rury ochronne, rurki instalacyjne.
—  koryta kablowe perforowane,
b) ztacza, rozdzielnice i tablice elektryczne:
— zlgcze elektroenergetyczne Ist. ZK.SP wg oddzielnej procedury.Wyt.P.Poz istniejacy.
— tablice TR1,TB
c) instalacja oswietleniowa:

— oprawy oswietlenia podstawowego ze zrédtami LED zgodnie ze specyfikacjg projektows,
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— oprawy oswietlenia awaryjnego ze zrodtami LED zgodnie ze specyfikacja projektowa,
— oprawy oswietlenia kierunkowe oswietlenia ewakuacyjnego ze zrddtami LED zgodnie ze
specyfikacjg projektowa
d) osprzetiurzadzenia elektryczne:
— faczniki oswietleniowe,
— gniazda wtyczkowe jednofazowe podtynkowe o stopniu ochrony IP20 i IP44,
— gniazda wtyczkowe tréjfazowe natynkowe,
—  puszki elektryczne rozgatezne,

e) instalacja uziemiajaca:

sztyce uziemiajgce instalacji uziemiajacej

— tasma stalowa ocynkowana Fe/Zn 30x4,

— przewody izolowane jednozytowe B2ca 1x25mm?’,
przewody izolowane jednozytowe b2ca 1x2,5mm’,

f) instalacja SSP:

— szafa teletechniczna Centrala, Czujniki, Przyciski, Sygnalizatory, Modét sygnalizacji EOL
g) instalacja monitoring:
— kamery wewnetrzne i zewnetrzne (wedtug specyfikacji projektowej),
— komponenty systemu (stacje robocze, rejestratory, switche itp.) zgodnie ze specyfikacja
projektowa,
— elementy przytagczeniowe kamer IP,
h) kontrola dostepu
- Centrala,czytnik kart, klawiatura, elektrozaczep, kontrakton, przycisk wyjscia i przycisk
ewakuacyjny
i) Instalacja systemu zalania

- Centrala, kable sensoryczne WLD typu B, czujniki wilgoci i temperatury

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robdt powinien by¢ zgodny
z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub
projekcie organizacji Robét, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru. W przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Liczba i wydajnosé
sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wtasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robdt ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST
przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi

Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet,




po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny,
urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw Kontraktu, zostanie przez Inspektora nadzoru

zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robdt.

Do wykonania robdét bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowaé nastepujacy, sprawny technicznie
i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru, sprzet:

a) spawarka transformatorowa do 500A,

b) podnosnik mechaniczny, podest montazowy lub inne dopuszczone do stosowania,

c) drobny sprzet mechaniczny i elektronarzedzia podreczne.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt, wiasciwosci przewozonych materiatdw oraz stanu drég. Liczba
srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentac;ji
projektowej, ST i wskazaniach Inspektora, w terminie przewidzianym Umowga. Wykonawca bedzie usuwaé na
biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach lgdowych oraz

dojazdach do Terenu Budowy.

Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi srodkami transportu, dostosowanymi
do rodzaju przewozonych materiatéw, zabezpieczone w sposéb zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z

przepisami BHP i ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych PN
i PN-IEC, postanowieniami kontraktu oraz za jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robét, za ich
zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa i wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora. Nastepstwa
jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w prowadzeniu Robét zostang, jesli wymagac tego
bedzie Inspektor, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt. Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie
pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania
robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdét uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne. Wykonawca musi sie liczy¢ z tym ,ze prace
montazowe beda wykonywane w godzinach pracy obiektu i muszg by¢ tak realizowane, zeby nie zaktécac jego

funkcjonowania.
5.2. Trasy kablowe.

5.2.1 Trasowanie.

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz zapewniajgc bezkolizyjnosé
z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji

i remontéw. Wskazane jest aby trasa przebiegata w liniach poziomych i pionowych.




5.2.2 Uktadanie kabli i przewodow.

Kable i przewody uktada¢ w rurach ochronnych w warstwie posadzki, rurkach i peszlach
instalacyjnych, korytach kablowych perforowanych oraz bezposrednio w tynku(wewnatrz budynku
bezhalogenowe). Kucie bruzd dla kabli i przewodéw nalezy dostosowac do $rednicy przewodu (kabla) z
uwzglednieniem rodzaju i grubosci tynku. Przy uktadaniu dwdch lub wiecej przewoddw w jednej bruzdzie,
szerokos¢ bruzdy powinna by¢ taka aby odstepy miedzy przewodami wynosity nie mniej niz 5 mm. Przewody
zaleca sie ukfadac¢ jednowarstwowo. Zabrania sie wykonywania bruzd w cienkich scianach dziatowych w
sposob ostabiajgcy konstrukcje oraz wykonywania bruzd, i przebi¢ w betonowych elementach konstrukcyjno
budowlanych. Koryta kablowe montowa¢ na uchwytach dedykowanych przez producenta/dostawce koryt
kablowych. Podejscia do odbiornikéw.

Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikéw nalezy wykonywaé¢ w miejscach bezkolizyjnych,
bezpiecznych oraz w sposdb estetyczny. Do odbiornikdw zamocowanych na $cianach, stropach, posadzkach

podejscia nalezy wykonywac przewodami utozonymi na tych Scianach, stropach, posadzkach.

5.2.3 Przejscia przez $ciany.

Wszystkie przejScia obwodow instalacji elektrycznych przez Sciany, stropy itp. (wewnatrz budynku)
muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami, przejscia wymienione wyzej nalezy wykonaé¢ w przepustach
rurowych, przejscia pomiedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny byé wykonywane w sposéb
szczelny, zapewniajacy nieprzedostawaniu sie wyziewdw. Jako ostony przed uszkodzeniem mechanicznym
mozna stosowac rury z tworzyw sztucznych, listwy z tworzyw sztucznych itp. Przejscia przez sciany w strefach

p.poz musza by¢ odpowiednio zabezpieczone.

5.2.4 Przytaczenie przewodow (kabli)

Miejsca podtaczen zyt przewodow z zaciskami odbiornikdw powinny by¢ doktadnie oczyszczone. Samo
potaczenie musi by¢ wykonane w sposéb pewny pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz
zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku i korozjg. Ponadto nalezy zachowaé nastepujgce wymagania:

— zyta przewodu powinna by¢ pozbawiona izolacji tylko na dtugosci niezbednej dla prawidtowego
potaczenia z zaciskiem.

— koniec zyty wielodrutowej nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscia oddzielenia sie poszczegdlnych
drutow lub skretek np. przez koncéwke lub zaprasowang tulejke (dopuszcza sie zakonczenia z dobrze
ocynowanym koricem w przypadku przewoddw zytami Cu).

— diugos¢ zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinna umozliwiaé¢ przytaczenie ich do
dowolnego zacisku.

— konce iyt przewoddéw wprowadzonych do odbiornika, a nie wykorzystanych nalezy izolowac
i unieruchomig,

— nalezy zatozy¢ oznaczniki (z symbolami zgodnymi ze schematem) z materiatu izolacyjnego.

Na oznacznikach umiesci¢ nalezy trwate napisy zawierajgce:

— symbol i numer ewidencyjny kabla,

— oznaczenie kabla,

- znak uzytkownika.
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5.3. Montaz rozdzielnic i tablic elektrycznych.

Zakres robot obejmuje:

— ustawienie na miejscu montazu wg projektu,

— wyznaczenie miejsca zainstalowania,

— wykonanie $lepych otworéw poprzez podkucie we wnece albo kucie reczne lub mechaniczne,
wiercenie mechaniczne otworéw w sufitach, scianach lub podtozach,

— osadzenie kotkdow osadczych plastikowych oraz dybli, Srub kotwigcych lub wspornikéw
wraz z zabetonowaniem,

— montaz wraz z regulacja mechaniczng elementéw odmontowanych na czas mocowania (drzwiczki,
klamki, zamki, pokrywy),

— sprawdzenie prawidtowosci usytuowania,

— sprawdzenie prawidtowosci dziatania po zamontowaniu,

— przeprowadzenie prob i badan,

—  przy podtaczaniu tablicy do instalacji odbiorczej nalezy pamietac aby wszystkie przewody odptywowe

opisac zgodnie z projektem lub wytycznymi Inspektora Nadzoru.

5.4. Montaz sprzetu i osprzetu instalacyjnego, opraw oswietleniowych.

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowa¢ do podtoza w sposdéb trwaty zapewniajagcy mocne
i bezpieczne jego osadzenie. Do mocowania sprzetu i osprzetu mogg stuzyc konstrukcje wsporcze lub konsolki
osadzone na podtozu, przykrecone do podtoza za pomocag kotkdw i Srub rozporowych oraz kotkow
wstrzeliwanych. Uchwyty (haki) dla opraw zwieszakowych montowane w stropach nalezy mocowac przez
wkrecanie w metalowy kotek rozporowy lub whetonowanie. Osprzet oswietleniowy nalezy montowac zgodnie
z wytycznymi producenta. Montaz osprzetu i opraw oswietleniowych wykonywa¢ w sposéb estetyczny,
z uwzglednieniem specyfiki i aranzacji pomieszczen

Oprawy oswietleniowe, osprzet elektryczny montowac¢ w koncowej fazie robodt, tak aby unikngé
niepotrzebnych zniszczern i zabrudzen. Przed zamocowaniem opraw nalezy sprawdzi¢ ich dziatanie oraz
prawidtowo$¢ potaczern. Zrédta éwiatta i zaptonniki do opraw nalezy zamontowaé po catkowitym
zainstalowaniu opraw. Mocowanie Przewdd ochronny bedacy zytg przewodu wielozytowego powinien miec
izolacje bedgcg kombinacjg barwy zielonej i z6ttej. Typy opraw, trasy przewoddw oraz sposob ich prowadzenia

wykonac zgodnie z planami instalacji i schematami.

5.5. Instalacja uziemiajaca.

Nalezy zastosowac uziom punktowy wykonany za pomocg pretédw uziemiajacych pograzanych w ziemi.
Uziomy nalezy uktadaé¢ zgodnie z polskimi normami i projektem. Z uzioméw szpilkowych wyprowadzi¢ tasme
stalowg ocynkowang dla celéw ochrony odgromowej i przeciwporazeniowej. Potgczenia w ziemi wykonywac

jako spawane i zabezpieczone antykorozyjnie.

5.6. Instalacja potaczen wyréwnawczych

Dla uziemienia urzadzen i przewoddéw, na ktdrych nie wystepuje trwale potencjat elektryczny,
nalezy wykonac instalacje potgczern wyrdwnawczych. Instalacja ta sktada sie z potgczenia wyréownawczego:
gtébwnego (gtéwna szyna wyrownawcza) i miejscowego (dodatkowego - dla czesci przewodzacych,

jednoczesnie dostepnych). Elementem wyréwnujgcym potencjaty jest przewdd wyréwnawczy. Potgczenia
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wyréwnawcze gtowne i miejscowe nalezy wybraé tgczac przewody ochronne z czesciami przewodzgcymi

innych instalacji.
5.7. Instalacje niskonapieciowe

5.7.1. Instalacja SSP

Adresowalny System Sygnalizacji Pozaru przeznaczony do wczesnego wykrywania pozaru i
alarmowania uzytkownikow obiektu.
System oparty na centrali Protec 6100 z jedng petlg dozorowg o pojemnosci do 192 elementdéw
adresowalnych.
Detekcja realizowana przy uzyciu czujek optycznoltermicznych 6000PLUS-OPHT.
Reczne wyzwalanie alarmu za pomoca recznych ostrzegaczy pozarowych ROP 6000/MCP.
Sygnalizacja akustyczna realizowana przez sygnalizatory SA-K7N oraz sygnalizacja optyczna na panelu centrali.
Mozliwos¢ przekazania sygnatu alarmowego do PSP poprzez modut EOL 6000.
Zasilanie centrali z wydzielonego obwodu przeciwpozarowego sprzed wytgcznika gtéwnego budynku.
Zasilanie rezerwowe zapewnione przez akumulatory — minimum 72 h dozoru oraz 30 min alarmu.
Okablowanie: NHXH 3x2,5 E90 — zasilanie centrali; YnTKSYekw 1x2x1 — petla dozorowa; HDGs 3x1,5 E90 — linie
sygnalizatorow.
Montaz centrali w garazu; czujki min. 0,5 m od $cian i 1,5 m od nawiewdw; sygnalizatory na wys. min. 2,5 m.

Przejscia przez przegrody pozarowe zabezpieczy¢ certyfikowanymi piankami ogniochronnymi.

5.7.2 . Instalacja monitoringu.
System monitoringu IP z catodobowym dozorem i analizg obrazu.
Kamery tubowe Hikvision DS-2CD2T83G202LI o rozdzielczosci 8 MPix z technologig AcuSense.
Hybrydowe doswietlenie IR/LED o zasiegu do 60 m.
Rejestracja obrazu przez rejestrator NVR DS-7616NXI-K2.
Archiwizacja nagran na dysku WD Purple 12 TB.
Infrastruktura oparta na switchu zarzadzalnym TL-SG3210 oraz przemystowym switchu PoE ULTIPOWER
322SFP (budzet mocy 180 W).
Zasilanie PoE 48 V DC z zasilacza Mean Well MDRI100048.
Podtrzymanie zasilania przez UPS CyberPower PR1500ERT2U w obudowie rack 19”.
Okablowanie kamer: UTP kat. 5e / 6; zasilanie UPS: 230 V AC.

System przewidziany do rozbudowy i integracji w przysztosci.

5.7.3 Instalacja kontroli dostepu.
System kontroli dostepu dla jednego przejscia drzwiowego oraz drzwi garazowych.
Ograniczenie dostepu dla oséb nieuprawnionych, rejestracja zdarzen i zapewnienie ewakuacji.
Kontroler dostepu DS-K2601T(O-STD).
Autoryzacja uzytkownikow kartami MIFARE lub kodem PIN na czytniku DS-K1107AMK.

Sterowanie elektrozaczepem rewersyjnym HARTTE XS12R.
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Monitoring stanu drzwi przy uzyciu kontaktronu magnetycznego Satel -3A.

Wyjscie realizowane przyciskiem DS-K7P01.

Awaryjne odblokowanie drzwi za pomocg przycisku ewakuacyjnego DS-K7PEB (odciecie zasilania
elektrozaczepu).

Zasilanie systemu 12 V DC z zasilacza buforowego z akumulatorem 12V / 7 Ah.

Zastosowanie elektrozaczepu rewersyjnego zapewnia odblokowanie drzwi przy zaniku zasilania.

Okablowanie: czytnik—kontroler UTP kat. 5e/6; elektrozaczep 2x0,75-1,0 mm?; kontaktron/wyjscie YTDY 2x0,5
mm?; zasilanie 2x1,0 mm?.

Montaz zgodnie z DTR producentéw i obowigzujgcymi normami.

5.7.4 Instalacja kontroli zalania.
System przeznaczony do wykrywania wyciekéw wody w pomieszczeniach magazynowych.
Centrala systemowa Perseus Monitoring 145.
Detekcja zalania przy uzyciu kabla sensorycznego WLD Type B o dtugosci 80 m.
Wystgpienie wody na dowolnym odcinku kabla powoduje alarm lokalny i zdalny.
Rozszerzenie systemu o dwa czujniki temperatury i wilgotnosci HTemp-ModRTU.
Transmisja danych w magistrali RS-485.
Zasilanie centrali napieciem 12 V DC.
Zdalna komunikacja poprzez karte SIM LTE/GSM z powiadomieniami SMS i e-mail.
Okablowanie: kabel sensoryczny WLD Type B; RSI485 — UTP kat. 5e (4 zyty); zasilanie 2x1,0 mm?2.

WYMAGANIA OGOLNE

e Dla wszystkich systemow przewidzie¢ wspdlng szafe rack 19" o wysokosci 42U.
e Nalezy uwzgledni¢ wszystkie elementy i akcesoria niezbedne do uruchomienia i prawidtowej pracy
systemoéw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogdlne warunki kontroli jakosci robot.
Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jakos$¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robot, materiatéow i urzadzen.
6.2. Szczegotowe warunki kontroli jakosci robot.

Po wykonaniu kazdej z nizej wymienionych odrebnych catosci robdt nalezy sprawdzié¢ zgodnos¢ ich
wykonania z projektem, normami i zaleceniami Inspektora nadzoru oraz skontrolowaé¢ poprawnos¢ montazu

poszczegdlnych podzespotow.

6.2.1 Badania i pomiary instalacji elektrycznych.

Sprawdzenie i odbidér robdt powinno by¢ wykonane zgodnie z normami i przepisami. Z kazdej kontroli

sporzadzony bedzie protokét. Ewentualne niezgodnosci wykonanych robét beda usuwane na koszt wykonawcy
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w terminie wyznaczonym przez Inwestora. Kontroli podlega¢ bedg nastepujgce urzadzenia (grupy urzadzen) i
uktady:

a) rozdzielnice, ztgcza i tablice niskiego napiecia,

b) linie kablowe zasilajace,

c) wewnetrzne linie zasilajgce wlz,

d) wytacznikii roztgczniki niskiego napiecia,

e) instalacje urzgdzen sity i gniazd wtyczkowych,

f) instalacje oswietlenia,

g) uktady sygnalizacji i sterowania,

h) dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa,

i) instalacja uziemiajgca, potgczen wyréwnawczych,

j) instalacja SSP,

k) instalacja monitoringu CCTV.

I) Instalacja kontrola dostepu

m) Instalacja systemu detekcji zalania
Po zakonczeniu prac montazowych nalezy wykonac:

a) poprawnos¢ wykonania montazu sprzetu i osprzetu instalacyjnego dla kazdego rodzaju instalacji,

b) pomiary rezystancji izolacji ( oddzielnie dla kazdego obwodu- od strony zasilania)

c) pomiar kabli zasilajgcych,

d) ciggtosci przewoddw ochronnych,

e) pomiar sprawdzenia dodatkowej ochrony przeciwporazeniowe;j,

f)  pomiaru rezystancji uziemienia,
Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiarédw objetych prébami montazowymi nalezy
zataczy¢ instalacje pod napiecie i sprawdzié, czy:

a) punkty swietlne zataczajg sie zgodnie z zatozonym programem;

b) w gniazdach wtyczkowych przewody sg dotgczone do wtasciwych zaciskow;

c) urzadzenia elektryczne pracujg w sposdb poprawny,

d) poprawnosé dziatania wytgcznikdw p.poz istniejgcych

Z wykonanych pomiardw i préb winny by¢ sporzagdzone protokoty.

6.2.2 Badania i pomiary tablic rozdzielczych.

Po wykonaniu robdt zwigzanych z montazem i podtgczaniem tablic rozdzielczych nalezy sprawdzié:
a) skutecznosci ochrony przeciwporazeniowe;j,
b) jakosc izolacji poprzez jej pomiar,
c) nastawy zabezpieczen,
d) skutecznos$¢ oddzielenia przewoddw PE i N,
e) ciggtosc zyty instalacji ochronnej tablicy,
f)  kompletnosé wyposazenia i zgodnos$¢ z projektem,
g) prawidtowosc opiséw poszczegdlnych elementdw i urzadzen wyposazenia,

h) zgodnos¢ faz szyn wewnatrz tablicy z oznaczeniami na kablu zasilajgcym.

6.2.3 Badania i pomiary instalacji niskopradowych.

Po wykonaniu robét w instalacjach niskonapieciowych nalezy przeprowadzié
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a) poprawnosé wykonania montazu sprzetu i osprzetu,
b) pomiary instalacji okablowania strukturalnego zgodnie z wymaganiami aktualnych norm,
c) poprawno$¢ dziatania (oprogramowania) dla instalacji monitoringu CCTV,SSP,dostepu,i

systemu zalania

6.3. Kontrola materiatow.

Wykonawca zobowigzany jest do sprawdzenia daty produkcji, daty przydatnosci do stosowania, stanu
opakowan oraz wtasciwego przechowywania materiatdw. Gdy jakos$¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej
roboty budzi watpliwosci, inspektor moze poddad je kontrolnemu badaniu w petnym zakresie. W przypadku

negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym zwigzane obcigzajg Wykonawce.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét.

Obmiar robdt okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami Kontraktu. Wszystkie
urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru Robdt podlegajg akceptacji Inspektora nadzoru i muszg
posiadac¢ wazne certyfikaty legalizacji. Obmiar robdt bedzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanych
robét zgodnie z projektem i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie ofertowym. Obmiaru robdét dokonuje
Wykonawca po powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robdt. Jakikolwiek btad lub

przeoczenie (opuszczenie) nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.

7.2. Czas przeprowadzania obmiaru robét.

Obmiary bedg przeprowadzane przed czesciowym lub koricowym odbiorem Robdt, a takzie
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach niz 7 dni lub zmiany Wykonawcy Robdt. Obmiar
Robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robdt podlegajgcych zakryciu
przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg

wykonywane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.

7.3. Zasady okreslania ilosci robét.

Wszystkie obmiary bedg liczone w jednostkach przyjetych w przedmiarze robdét. Dtugosci i odlegtosci
pomiedzy okreslonymi punktami skrajnymi bedg mierzone poziomo (w rzucie) wzdtuz linii osiowej.
Jednostkami obmiaru robét sa:

—  [m] metry —dla kabli, przewoddw, rur ostonowych, rur instalacyjnych,
—  [szt] sztuki — dla urzadzen elektrycznych, osprzetu elektrycznego, opraw oswietleniowych,
— [kpl] komplet — dla tablic rozdzielczych.

Zasady przedmiarowania robdét beda zgodnie z Katalogami Nakfadéw Rzeczowych w kolumnie
podanych ilosci jednostek przedmiarowanych, elementéow instalacji elektrycznych. llos¢ robdt okresla sie na
podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian podanych w dokumentacji powykonawczej

zaaprobowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.
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8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robét.

Roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora przy udziale
Wykonawcy:
a) odbidr robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

b) odbidr koncowy robét.

8.2. Odbidr robat zanikajgcych i ulegajacych zakryciu.

Odbiér robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych Robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr Robot zanikajgcych
i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek
bez hamowania ogdlnego postepu Robot. Odbioru Robét dokonuje Inspektor. Gotowos¢ danej czesci Robot do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora.
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem

do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

W szczegdlnosci nalezy sprawdzi¢:
a) jakos¢ utozenia kabli w tynku oraz w ostonach i przepustach,
b) zachowanie wymaganych odlegtosci przy zblizeniach i skrzyzowaniach,
c) konserwacje,

d) naniesienie odstepstw od projektu w dokumentacji powykonawcze;j.

8.3. Koncowy odbiér robét.

Kiedy catos¢ Robot zostanie zasadniczo ukonczona. Wykonawca zawiadamia o tym Inspektora
i Zamawiajgcego. Upowaznia to Zamawiajacego do wystawienia Protokotu Odbioru w odniesieniu do Robét,
zgodnie z Umowa. Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego Robdt jest protokot odbioru

korncowego Robét sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

8.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego robét

Do odbioru korncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:

a) oswiadczenie Kierownika budowy (robot) o poprawnosci wykonania instalacji elektrycznej,

b) dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami (jezeli wystapity) i z aktualnymi uzgodnieniami,
uwagi i zalecenia Inspektora, zwtaszcza przy odbiorze Robét zanikajgcych iulegajacych zakryciu,
i udokumentowanie wykonania Jego zalecen.

c) realizacje zalecen Inspektora nadzoru dotyczgcych odstepstw od dokumentacji projektowej oraz
dokumenty uzasadniajace uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania Robét,

d) protokoty czesciowych odbioréw poprzednich faz Robdt z uwzglednieniem zalecen i uwag komisji
odbiorowej,

e) protokoty odbioréw budynku przez jednostki zewnetrzne (w zaleznosci od potrzeb),

f)  kompletnosci protokotdw z pomiardw instalacji elektrycznych,

g) kompletnos¢ DTR i Swiadectw producenta dla poszczegdlnych urzadzen, systemow i osprzetu

zastosowanego w trakcie wykonywania robét,
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9.

h) instrukcje obstugi urzgdzen i instalacji (systemoéw),

i) dziennik budowy i ksigzke obmiaréw (jezeli wystepuja).

PODSTAWA PLATNOSCI.

Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych robdt, pomiaréw pomontazowych oraz

dokumentacji powykonawecze]. Zasady rozliczania i ptatnosci za wykonane roboty bedg okreslone w umowie.

10.

(1]
(2]

(3]

(4]

(5]

(6]

(7]

(8]

(9]

(10]

(11]
[12]

[13]

(14]
(15]
[16]
(17]
(18]
(19]

[20]

PRZEPISY ZWIAZANE.

Prawo budowlane - ustawa z dnia 7 lipca 1994 r., z pdzn. zmianami,

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie, z p6zn. zmianami,

Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia 2006 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowe] budynkoéw, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz.U. nr 80 z dnia 21 kwietnia
2006 r., poz. 563, z pénz. zmianami),

PN-HD 60364-1 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czes¢:1 Wymagania podstawowe, ustalanie
ogolnych charakterystyk, definicje,

PN-HD 60364-4-41 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Cze$¢ 4-41: Ochrona dla zapewnienia
bezpieczeristwa - Ochrona przed porazeniem elektrycznym

PN-HD 60364-5-51 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Cze$¢ 5-51: Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego - Postanowienia ogdlne,

PN-HD 60364-5-52 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Cze$¢ 5-52: Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego — Oprzewodowanie,

PN-HD 60364-5-54 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Cze$¢ 5-54: Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego -- Uziemienia, przewody ochronne i przewody potgczen wyréwnawczych,

PN-HD 60364-5-56 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-56: Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego -- Instalacje bezpieczenstwa,

PN-HD 60364-5-559 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Czes¢ 5-559: Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego - Oprawy oswietleniowe i instalacje oswietleniowe,

PN-HD 60364-6:2008 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 6: Sprawdzanie

PN-IEC 60364-5-523 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego - Obcigzalnos¢ pragdowa dtugotrwata przewodow,

PN-IEC 60364-5-53 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego - Aparatura rozdzielcza i sterownicza,

PN-EN 12464-1 - Swiatto i oéwietlenie -- O$wietlenie miejsc pracy - Czeéé 1: Miejsca pracy we wnetrzach,
PN-HD 60364-6 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 6: Sprawdzenie

PN-HD 62305-1 - Ochrona odgromowa. Czes¢ 1: Zasady ogdlne.

PN-HD 62305-2 - Ochrona odgromowa. Czes¢ 2: Zarzadzanie ryzykiem.

PN-HD 62305-3 - Ochrona odgromowa. Czes¢ 3: Uszkodzenia fizyczne obiektéw i zagrozenie zycia,

PN-EN 50174:2 - Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Cze$¢ 2: Planowanie i wykonywanie
instalacji wewnatrz budynkéw

PN-EN 50346 - Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Badanie zainstalowanego
okablowania.
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